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encontre um ponto em  ou demonstre que não existe nenhum.

𝐾 ⊆ ℝn,  

𝐾 ∩ ℤ𝑛



Dantzig, Fulkerson e Johnson (1954)



História da programação inteira 

• 1954: Dantzig, Fulkerson e Johnson resolvem PCV em 49 cidades



História da programação inteira 

• 1954: Dantzig, Fulkerson e Johnson resolvem PCV em 49 cidades
• 1958: Gomory desenvolve um algoritmo em tempo finito



História da programação inteira 

• 1954: Dantzig, Fulkerson e Johnson resolvem PCV em 49 cidades
• 1958: Gomory desenvolve um algoritmo em tempo finito
• 1960: Land e Doig desenvolvem o método de ‘ramificar e limitar’



História da programação inteira 

• 1954: Dantzig, Fulkerson e Johnson resolvem PCV em 49 cidades
• 1958: Gomory desenvolve um algoritmo em tempo finito
• 1960: Land e Doig desenvolvem o método de ‘ramificar e limitar’
• 1983: Lenstra resolve PI em tempo 2𝑛3



História da programação inteira 

• 1954: Dantzig, Fulkerson e Johnson resolvem PCV em 49 cidades
• 1958: Gomory desenvolve um algoritmo em tempo finito
• 1960: Land e Doig desenvolvem o método de ‘ramificar e limitar’
• 1983: Lenstra resolve PI em tempo  

• 1987: Kannan resolve PI em tempo 
2𝑛3

𝑛2.5𝑛



História da programação inteira 

• 1954: Dantzig, Fulkerson e Johnson resolvem PCV em 49 cidades
• 1958: Gomory desenvolve um algoritmo em tempo finito
• 1960: Land e Doig desenvolvem o método de ‘ramificar e limitar’
• 1983: Lenstra resolve PI em tempo  

• 1987: Kannan resolve PI em tempo  

• 2012: Dadush resolve PI em tempo 

2𝑛3

𝑛2.5𝑛

𝑛𝑛
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• 1954: Dantzig, Fulkerson e Johnson resolvem PCV em 49 cidades
• 1958: Gomory desenvolve um algoritmo em tempo finito
• 1960: Land e Doig desenvolvem o método de ‘ramificar e limitar’
• 1983: Lenstra resolve PI em tempo  

• 1987: Kannan resolve PI em tempo  

• 2012: Dadush resolve PI em tempo  

• 2023: R. e Rothvoss: PI em tempo 
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• Se , temos 

• Portanto .

• Conclusão: 

ℒ + 𝐾 = ℝ𝑛 vol(𝐾) ≥ det(ℒ) .
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𝜇(ℒ,  𝐾) ≥ 𝜇(𝜋𝑊(ℒ),  𝜋𝑊 (𝐾 )) ≥ (
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• Para quaisquer  existe um subespaço W tal que

  

• O que isso tem a ver com Programação Inteira?

ℒ,  𝐾 ⊆ ℝ𝑛
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Problema em aberto

• Mostramos que dá pra resolver PI em tempo 

• Dá pra resolver PI em tempo  Não se sabe…

Obrigado pela atenção! 

(log 𝑛)4𝑛
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